עקרון פעולה של מנוע "דלנדר"

*** עקרון פעולה של מנוע "דלנדר" זהה לחלוטין כמו מנוע אסינכרוני (רוטור כלוב).

המנוע הנ"ל מורכב משני חלקים העקרוניים סטטור (חלק העומד) ורוטור (חלק המסתובב).

ההבדל בין מנוע "דלנדר" למנוע אסינכרוני רגיל זהו אפשרות לשנות מהירות כלומר במנוע הנ"ל אנו יכולים לקבל מספר מהירויות (עד 4) ללא שינוי התדר. 

מנוע "דלנדר" זהו מנוע השראתי, מנוע השראתי ,מנוע נפוץ ביותר שקיים, זה בגלל מחירו הזול, תהליך היצור הפשוט, דרישות מינימלי לתחזוקה, כמעט ואינו דורש טיפול.

החיסרון היחיד של מנוע "דלנדר" זה קושי לשנות את המהירות לכן המנוע זה זהו צנוע השראתי שע"י כניסות שונות (הכנסת מתח מבוא לנקי שונות בחיבורים של המנוע) אנו יכולים לשנות את המספר הקטבים (מספר זוגות הקטבים) וע"י כך אנו משנים את המהירות של המנוע "דלנדר" פי 2.

מקובל להשתמש במנוע "דלנדר" כדרגת התנעה, מהירות קטנה הרבה כוח, הדבר דומא לעבודה של מכונית, כאשר בהילוך נמוך (מהירות נמוכה) ישנו כוח גדול יותר והפוך.
אנו יכולים להשאיר מנוע "דלנדר" לעבוד במהירות הנמוכה (דוגמא) לעומת זאת במנוע כוכב/משולש אסור לנו להשאיר מנוע לעבוד בכוכב כמנוע יכול להישרף.

מקובל להתקין השהיות שונות בעת החלפת הכיוון זאת כדי למנוע זרמי התנעה.

